conf_default xlrs d2

Sistema XLRS

Configuracion por defecto

La configuracidén se hace en el receptor XLRS v no en el

transmisor XPAD, puede ver la configuracién de su RX XLRS
desde DS/SRV/SASG y DS/SRV/BTASG.

Descargar Script de la configuracion por defecto del sistema
XLRS D2, haga click aqui: CONFIG DEFAULT D2 02.txt, éComo

cargar script en DMDStudio?.

También puede afadir 1la configuracidén por defecto
desde DS/SRV/SASG en el apartado configuraciones pulsando en
el boton D2.

Por defecto, el sistema XLRS D2 se envia pre-configurado con
la siguiente configuracidn.

Configuracion RX XLRS:
CH 1: JOYRX (Aileron).
CH 2: JOYRY (Elevator).
CH 3: JOYLY (Throttle).
CH 4: JOYLX (Rudder).

CH 5: VAR1 FMODE (Para modos de vuelo, botones con
enclavamiento: AL(-205), BL(+185), CL(-74), AR(+375).

CH 6: VL (-500 a +500).


https://dmd2.es/conf_default_xlrs_d2/
https://dmd2.es/nuevo_concepto_radiocontrol/
https://dmd2.es/nuevo_concepto_radiocontrol/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_srv_sasg/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_btasg/
https://dmd2.es/wp-content/Descargas/Esquemas/XLRS_D2/Default%20Config/CONFIG_DEFAULT_D2_02.txt
https://dmd2.es/dmdstudio_scripts/
https://dmd2.es/dmdstudio_scripts/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_srv_sasg/

CH 7: No asignado, activado modo SPPM (Serial PPM). Si se
asigna algun botén o encoder, tiene que desactivar el SPPM.

CH 8: VLS (0 a +500).

CH 9: VRS (0 a -500).

Articulos de ejemplo:

= Configuracién modos vuelo Pixhawk y asignacién botones
transmisor XLRS en el RX XLRS.
= Transmisor XLRS, Modo piloto.
= Transmisores XLRS, modificar Joystick Modo2 a
Modol.

Configuracion RX XLRS - XOSD:
CH 12: Micro JOY SRX (-500 a +500) CH1-XO0SD.
CH 13: Micro JOY SRY (-500 a +500) CH2-XOSD.
CH 14: Micro JOY SLX (-500 a +500) CH3-X0SD.

CH 15: (Configurado para modificar algunos parametros de
X0SD en tierra desde el transmisor XLRS) CH4-X0SD (Solo para
telemetria Mavlink).

CR 100" (SELECCION CAMARA 1 y 2).
BR 110~ (CAMBIA PAGINA 0SD 1,2 y 3).

CH 16: Micro JOY SLY (-500 a +500) CH5-X0SD.

Articulos de ejemplo:

= Control comandos X0SD desde Transmisor XLRS.
= Control v servos XO0SD.



https://dmd2.es/ar_xlrs_pixhawk_conf_mode_flight/
https://dmd2.es/ar_xlrs_pixhawk_conf_mode_flight/
https://dmd2.es/manual_xpad_mode/
https://youtu.be/X-UnUQgEijA
https://youtu.be/X-UnUQgEijA
https://dmd2.es/ar_xlrs_conf_srvctrl_xosd/
https://dmd2.es/manual_xosd_control_y_servos/

Nota:

El usuario puede modificar las asignaciones, parametros vy
valores a sus necesidades.
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