Manual RXLRS

Manual XLR

Manual receptor RXLRS.

* Introduccién RXLRS.
= Primeros pasos (Guia rapida).
= Configuracién por defecto:
» Sistema XLRS D1.
 Sistema XLRS D2.
» Sistema XLRS D3.
» Sistema XLRS D4.
= Configuracién por defecto Radio Modem.
» Radio Modem 866-868Mhz (Europa, Africa, Asia
y Oceania).
 Radio Modem 902-950Mhz (América, Japodn..).
= Radio Modem 430 6 433Mhz (Opcional).
= Diagramas conexionado.
» Diagramas conexionado (2020).
» Diagramas conexionado (2018-2019).
= Nuevo concepto Radio control.
= Enlazar o vincular con el transmisor.
= SPPM_OUT. Salida SPPM autopiloto, ampliacidn
servos, etc.
= Receptores redundantes.
»Test receptores redundantes con un

transmisor.

= Ampliaciones y Extensiones, SBUS.
» Caracteristicas Técnicas.
= Data Sheets:
= RXLRS Data Sheet.
= Descargar Modelo 3D.

BArticulos y ejemplos de configuracion:
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= Conexidén y configuracioén sistema XLRS (RX y XO0SD)
con Pixhawk y Mission Planner.

= Configuracién modos vuelo Pixhawk y asignacidn
botones transmisor XLRS desde receptor XLRS.

= Configuracién modos vuelo NAZA vy asignaciédn
botones XPAD en el receptor.

= Configuracién control comandos XO0SD desde

transmisor XLRS.

= Leer voltaje bateria exterior desde CH4 (RXLRS).

= Configuracidén control comandos con 2 XOSD3B para
seleccién CAM1 y CAM2.

= Test puerto Telemetria “MODEM” @D

MUtilizando BTSD1

JModo Data Link (Radio Modem) y/o Radio Control
» Conexioén y configuraciéon sistema XLRS (RX y
X0SD) con Pixhawk y Mission Planner.
« Radio control (BTSD1 conectada a transmisor
RC estandar).
JSolo Modo Data Link (Radio Modem)
 Enviar datos serie, conexién y configuraciodn
XLRS D1 (PC a PC 6 PC a UQ).

BConfiguracion RXLRS con DMDStudio:
-BEM Comunicaciones, Consola y actualizacién

dispositivos.

-MOIES Conexidén  automédtica  con

dispositivos disponibles.

MCOMM . | Conexién manual, puertos
comunicaciones en PC.

SCONS . Consola comandos.

MB00T .| Actualizacién firmware

dispositivos.
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- DAY Configuracién bdsica dispositivo.

MGEN . General (Contrasefa, Reset..)
SADJ . Ajustes (Voltaje, Temperatura..)
JPORTS . Configuracién velocidad puertos

comunicaciones (Modenm..).
R Configuracién Radio Modem.
-[@NETE Configuracidén Radio Modem
- [ Pardmetros radio (Frecuencia,

Canal, potencia RF..).
Lista Equipos Autorizados (IP

Ajustes radio.
Configuracidén salto de

frecuencia.
ML INK. | Enlazar 6 vincular dos 6 mas

dispositivos.

Configuracién especifica DS / RXLRS.
-l Muestra estado (Radio, Canales RC,

Joysticks, Botones..).
3 IC. Licencias XLRS (Alcance, Telemetria,

AES..) .
TEL .| Telemetria.

MAES . Encriptacién AES128.
- BERE Configuracién Salida SPPM.

Configuracién especifica Servos y Mixer DS / SRV.

2J0Y. | Configuracién Joysticks y Micro
Joysticks (Trim, JOYRATE, EXPO..)

MENC .| Configuracién modo Encoders VL y VR.

WSASG .| Asignacién y Configuracién Canales RC,
servos (SPPM, EPA MAX, SUBTRIM, FS..)

- Configuracién especifica de cada servo.

- cConfiguracion Fail Safe,
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- Configuracidén Mezclas para servos (MIX).

AV IXER Configuracidén especifica de cada mezcla
(MIX).
HBTASG] Asignacién Botones, Encoders e
Interruptores a Servo o Variable. (actuatizado 21/07/2020)
- Configurar nombre Variables y Offsets.
g/ctualizaciones:|

= Descargar Firmware v software. (vueva versién 28/07/2020)

JqDS/SYS/ Actualizacidn firmware

dispositivos.
= Controles e informacidn del

dispositivo en Boot.
= Como actualizar un dispositivo paso a

paso con Boot.

JAprender mas sobre:

= Servos en XLRS.
= Objetos XLRS.
= Radio enlaces XLRS y radio control. Nociones

basicas.
= Alcance, Rssi, Noise en entornos UAV — Drones.
= Pruebas en interiores de antenas.
= Pruebas en exteriores de antenas.
= Pruebas alcance XLRS.
= Banda RF ISM-ICM.
= RCBus. Formato.

JFAQs . :|
= Prequntas Frecuentes Generales, sistemas XLRS.
= Preguntas Frecuentes.



https://dmd2.es/dmdstudio_manual_smixer/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_smixer/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_smixer/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_smixer/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_smixer/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_btasg/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_btasg/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_btasg/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_btasg/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_var/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_var/
http://d3.xlrs.eu/actualizaciones/
http://d3.xlrs.eu/actualizaciones/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot_ctrleinfo/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot_ctrleinfo/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot_actualizar/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_sys_boot_actualizar/
https://dmd2.es/informacion_servos/
https://dmd2.es/dmdstudio_manual_objetos_xlrs/
https://dmd2.es/radio_enlaces_rc/
https://dmd2.es/radio_enlaces_rc/
https://dmd2.es/alcance-rssi-noise/
https://dmd2.es/pruebas_antenas_posicion/
https://dmd2.es/antenas_pruebas_exteriores/
https://dmd2.es/pruebas_alcance_xlrs/
https://dmd2.es/banda_ism_icm/
https://dmd2.es/rcbus_packet_format/
https://dmd2.es/faqs_xlrs/
https://dmd2.es/faqsdmd/

Servicio Técnico:
=Si no obtiene el alcance necesario en el sistema
XLRS éQue pruebas debe hacer? v que informacidn

tiene que enviar al servicio técnico.
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