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XLR Introduccion

RECEPTOR RADIO CONTROL Y DATA LINK

G A N A AR N R L A= Ifefs] hasta 200Km con

telemetria Mavlink y radio modem transparente hasta 100kb de
RF. Series XLRS D1, D2, D3 y D4.

A IR CEIg I 8 salidas multifuncidn para servos u otras
funciones. Protegidas contra sobrecargas y ESD ( estatica)

SN G WEIE La senal SPPM, CPPM o PPM serie es una

salida de los pulsos de todos los servos del receptor.
Tipicamente se conecta al autopiloto o a un extensor de servos
para usar hasta 16 servos por receptor.

En vez de salir los pulsos de cada servo por el conector de
cada canal, en esta salida salen todos los pulsos en serie los
servos por un solo conector. Este tipo de salida reduce
cableado y es 1interesante para montajes basados en
controladoras y autopilotos como: Naza, Dji Wookong, Pixhawk,
etc.

Ultima tecnologia de radios de 52 generaciOnl-RNETaelol-1Ner:1slol=
de DMD, -116dBm de sensibilidad y 1000mW max. de potencia para
telemetria. Sensibilidad y potencia ajustables. La
sensibilidad y potencia maximas dependen de las licencias de
alcance (Range).

El receptor mds potente y de mayor alcancefl=BRERT-VST-ND (N

que le proporcionara vuelos lejanos EVLOS con la seguridad de
un buen enlace de radio.

Mezclador avanzado incorporado: La configuracidén de las

mezclas, activacion de botones y asignacidén de encoders se
realizan en el receptor y no en el Transmisores como es
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habitual en los sistemas RC para aficionados, esto se traduce
en mejoras inmediatas y reduccién de errores ya que no
necesita seleccionar el modelo y no hay limite de modelos por
emisora.

Aprender mas sobre Nuevo Concepto Radio Control..

BXEH las mezclas en el receptor se aplican a los sistemas
XLRS D2, D3 y D4. No al D1. En el sistema D1 al funcionar con
un transmisor RC estandar las mezclas se realizan de forma
tradicional en el transmisor RC y no en el receptor.

RECEPTOR RC Y DATA LINK REDUNDANTEJEEE

A partir de Agosto 2019 ya puede utilizar dos
receptores RXLRS para crear un sistema de recepcion vy
telemetria redundante en tiempo real que aumenta la seguridad
y el rango del sistema.

M A e - A1 EBeH Correccidén de errores de

paquete en tiempo real. Al usar dos receptores en el avion o
dron, los errores de recepcion de paquete en el receptor
primario son corregidos inmediatamente por el receptor
secundario.

. Chi D o5V 3

1.6 Led RF

1.5 Connector SMA-Female
(RC 866-955Mhz, 433Mhz)

1.4 Led Link RF

h3
(7]

. hs
Ché
N
c

. h8 RCBUSZ

\/

1.0 Channels RC 8 1.1 Output SPPM 1.2 RCBus 1.3 RADIO MODEM
(MAVLINK)

SIS ERE En caso de fallo de uno de los dos receptores el
sistema seguira funcionando igual, el piloto no notara fallos.
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NI IR ISR -I[aAa e Basta Actualizar el firmware del

receptor RXLRS, conectar entre si los dos receptores el
principal y el secundario a traves de FRCBus (Fast RCBus) e
instalar las antenas separadas.

EL receptor secundario tiene mezclas independientes : 3iNe=IHs)

de necesidad el receptor secundario tiene 16 canales extra con
sus mezclas independientes del receptor principal. Es util
disponer de mezclas extra.

Aprender mas sobre receptores redundantes..;{=6=z K013 VD NN0)
CONTROL Y DATA LINK

Puede utilizar varios transmisores RC XLRSEeeJiERIgReI TN Nl Kohdo]

en distintas ubicaciones con seguridad en un solo UAV ya que
las emisoras son neutras y los ajustes y mezclas estan en el
receptor del UAV. Incluso equipos de series XLRS diferentes:
D1, D2, D3 y D4.

Interface puerto serie TTL (3.3V) para equipos de Radio
control con protocolo RCBus de DMD. Solo necesita un conector
estandar de servos con 3 pins. 0OV, 5V y datos. Velocidad
habitual: 115.200b,8,N.

Fast RCBus 6 RCBus2. Interface puerto serie TTL (3.3V)
alta velocidad a 4Mb, utilizada para receptores redundantes.

Xl I RN S R EVARN I Puerto serie TTL (3.3V) con

protocolo transparente compatible Mavlink. Velocidad habitual:
38400b,8,N.

WH:5. Micro-B. Protegido y filtrado. Para configuracién vy
conexion a PC a través del software DMDStudio.

iIPJ Bus I2C para ampliaciones futuras.

S\Mlli conector de antena RF. Siempre que esté en marcha el
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receptor debe tener una antena conectada.

Firmware actualizablejJeIgliS]:
gl WA=. en RF. Opcional.

o] EARR AR EN compatible con los sistemas XLRS D1, D2, D3 vy
D4. RMD1 y RXD2.

de inversion de polaridad en +5V y en todos los
pins de comunicaciones y servos para ESD (descargas

estaticas) [x]

WOLEINOE Si necesita el modelo en 3D del RX para poder
utilizarlo en su proyecto, envié un email a dmd@dmd.es

*EVLOS: Extended Visual Line Of Sight operations.
El receptor RXLRS sustituye a los receptores RMD1, RDX2 y
RXD3.
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